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1. WSTEP

1.1. Przedmiot Szczegoétowej Specyfikacji Technicznej (SST)

W niniejszym rozdziale omoéwiono ogélne wymagania dotyczgce wykonania i odbioru robot
budowlanych zwigzanych z pracami rozbiérkowymi w trakcie realizacji inwestycji polegajgce;j
na rozbudowie drogi wojewddzkiej nr 381 (ulica Kamieniecka) od km 5+058,59 do km
5+964,23 w miejscowosci Watbrzych.

Klasyfikacja wg Wspolnego Stownika Zamoéwien (CPV):

45100000-8 Przygotowanie terenu pod budowe.

45110000-1 Roboty w zakresie burzenia i rozbiorki obiektow budowlanych, roboty ziemne.
45111000-8 Roboty w zakresie burzenia, roboty ziemne.

45111100-9 Roboty w zakresie burzenia.

45111220-6 Roboty w zakresie usuwania gruzu.

1.2. Zakres stosowania SST
Specyfikacja techniczna jest dokumentem bedgcym podstawg do udzielenie zamowienia i
zawarcia umowy na wykonanie robot zawartych w pkt 1.1.

1.3. Okreslenia podstawowe
Okreslenia podane w niniejszej SST sg zgodne z obowigzujgcymi odpowiednimi normami.

1.4. Zakres robét objetych SST

Ustalenia zawarte w niniejszej ST dotyczg prowadzenia robot zwigzanych z rozbidrka.
Zakres robot rozbidrkowych zostat szczegétowo opisany w opisie technicznym projektu
rozbidrek.

1.5. Ogdélne wymagania dotyczace robot
Wykonawca robot jest odpowiedzialny za jako$¢ ich wykonania oraz za zgodnos$¢ z
dokumentacjg projektowg, SST i poleceniami Inzyniera.

2. MATERIALY POCHODZACE Z ROZBIOREK
Gruz ceglany, gruz betonowy, gruz ceramiczny, deski, drewno, szkto, elementy
metalowe (ztom stalowy i kolorowy), tworzywa sztuczne.

3. SPRZET

Roboty zwigzane z rozbiérkg bedg wykonywane recznie i mechanicznie. Caty sprzet
potrzebny na placu budowy zostanie dostarczony przez Wykonawce, wigcznie z
ewentualnymi rusztowaniami, podnosnikami i oswietleniem. Wykonawca powinien
postugiwac sie sprzetem zapewniajgcym spetnienie wymogow jakosciowych, ilosciowych i
wymogow bezpieczenstwa. Zastosowany przy prowadzeniu robot sprzet nie moze
powodowac uszkodzen pozostatych, nierozbieranych elementow. Wykonawca jest
zobowigzany do uzywania jedynie takiego sprzetu, ktéry nie spowoduje niekorzystnego
wptywu na $rodowisko i jakos¢é wykonywanych robot.

Potrzebny sprzet:

tomy, kilofy, oskardy, topaty, szufle, wiadra, taczki, pity do metalu i drewna, zuraw
samojezdny, wciggarki reczne lub elektryczne, rusztowania systemowe, pomosty
wewnetrzne, kontener na odpady powstate w wyniku prac rozbiorkowych.

4. TRANSPORT

Zatadunek, transport jak i wytadunek materiatéw z rozbiorek musi odbywac sie z
zachowaniem wszelkich Srodkow ostroznosci i bezpieczenstwa ludzi pracujgcych przy
robotach rozbiérkowych. Gruz bedzie wywozony w miare postepowania robot rozbiérkowych.
Gruz bedzie tadowany do konteneréw znajdujgcych sie na terenie budowy lub na samochody
ciezarowe dojezdzajgce do obiektu i wywozony na autoryzowane wysypiska. Wybér Srodka



transportu zalezy od warunkéw lokalnych. Przy ruchu po drogach publicznych pojazdy
powinny spetnia¢ wymagania dotyczgce przepiséw ruchu drogowego w odniesieniu do
dopuszczalnych obcigzen na osie, wymiardw tadunku i innych parametréw technicznych.
Wykonawca bedzie usuwat na biezgco, na wlasny koszt, wszelkie zanieczyszczenia
spowodowane jego pojazdami na drogach publicznych oraz dojazdach do terenu budowy.

5. WYKONANIE ROBOT

Roboty rozbiérkowe powinny by¢ wykonywane zgodnie z przepisami Rozporzgdzenia
Ministra Infrastruktury (Dz.U. Nr 47 z 2003r.) w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy
podczas wykonywania robot budowlanych.

Teren, na ktéorym prowadzone sg roboty rozbiérkowe obiektu budowlanego, nalezy
ogrodzi¢ i oznakowac tablicami ostrzegawczymi.

Przed rozpoczeciem robot rozbidrkowych nalezy obiekt odigczy¢ od sieci
elektroenergetycznej, teletechnicznej, wodociggowej i kanalizacyjnej.

Prowadzenie robét rozbiorkowych, jezeli zachodzi mozliwos¢ przewrdcenia czesci
konstrukcji obiektu przez wiatr, jest zabronione. Roboty nalezy wstrzymaé w przypadku,
gdy predkos¢ wiatru przekracza 10m/s.

W czasie prowadzenia robot rozbiorkowych przebywanie ludzi na nizej potozonych
kondygnacjach jest zabronione.

Do usuwania gruzu w czasie robot rozbiérkowych nalezy stosowaé zsuwnice pochyte lub
rynny zsypowe, ktére powinny mie¢ zabezpieczenie przed wypadaniem gruzu.
Przewracanie $cian lub innych czesci obiektu przez podkopywanie i podcinanie jest
zabronione.

W czasie wykonywania robot rozbiérkowych sposobami zmechanizowanymi wszystkie
osoby maszyny powinny znajdowac sie poza strefg niebezpieczng. W czasie wykonywania
robét rozbidrkowych sposobem przewracania, dtugo$¢ umocowanych lin powinna by¢
trzykrotnie wieksza od wysokosci obiektu, a ich umocowanie powinno by¢ niezawodne.
Rozbidérke elementow zelbetowych nalezy wykonywac niewielkimi odcinkami, odbijajgc
uprzednio warstwe ochronng betonu i przecinajgc prety zbrojenia.

Elementy konstrukcji stalowych nalezy rozbierac przez ciecie.

Roboty rozbiérkowe powinny by¢ tak prowadzone, aby stopniowo odcigzaé elementy
nosne konstrukcji. Usuniecie jednej czesci budowli lub jednego elementu konstrukcyjnego
nie moze spowodowacé naruszenia statecznosci sgsiedniego elementu konstrukcyjnego.
Robotnicy wykonujacy prace rozbiérkowe na wysokosci powyzej 4 m powinni by¢
zabezpieczeni pasami, przy czym lina od pasa musi by¢ przymocowana do czesci trwatych
budowli, nie rozbieranych w tym momencie.

5.1. Roboty przygotowawcze

Wykonawca jest odpowiedzialny za prowadzenie robot zgodnie z umowg oraz zgodnie z
dokumentacjg projektowa, wymaganiami przepisow i norm, Specyfikacjg oraz poleceniami
Inspektora nadzoru. Wykonawca jest zobowigzany do sporzadzania i przedstawienia do
zatwierdzenia Inspektorowi Nadzoru projektu rozbidrek, okreslajgcego sposéb i kolejnosé
wykonywania robot rozbidrkowych, zapewniajgcy prowadzenie rozbiorek zgodny z
przepisami BHP. W miejscu wykonywania robot rozbiérkowych oprécz projektu rozbiorek i
zarzadzenia lub pozwolenia na ich prowadzenie powinien znajdowac sie Dziennik rozbidrek.
Zawiera on: oznaczenie nieruchomosci, kiedy i przez kogo zostato wydane pozwolenie na
dokonanie rozbidérki, protokolarne stwierdzenie czy stropy i inne konstrukcyjne czesci
obiektu, na ktérych w czasie trwania robot bedg musieli stawac lub przebywac¢ pracownicy
posiadajg dostateczna wytrzymato$¢, opis srodkow zabezpieczajgcych przeznaczonych do
uzycia w czasie trwania robot, date zatozenia i usuniecia urzgdzen pomocniczych
przeznaczonych dla zapewnienia zdrowia i zycia ludzi oraz wszelkie inne okolicznosci
mogace mie¢ wpltyw na bezpieczenstwo zycia lub zdrowia zatrudnionych. Do prac
rozbiorkowych mozna przystgpi¢ dopiero po uprawomochnieniu sie uzyskanego pozwolenia
na rozbiérke w oparciu o zatwierdzony projekt rozbiérki. Na budowie powinna znajdowac sie
w oznaczonym miejscu apteczka oraz numery telefonéw alarmowych.



Roboty rozbiérkowe nalezy wykonywaé przy uzyciu sprzetu mechanicznego lub recznie w
sposob okredlony w zatwierdzonym Projekcie rozbiérek lub wskazan Inspektora nadzoru.
Materiat uzyskany z rozbiorki zatadowa¢ na samochody samowytadowcze i odwiez¢ na
miejsce sktadowania, przekazujac je do utylizacji wyspecjalizowanym przedsiebiorstwom.
Teren po zakonczeniu robot rozbidérkowych powinien zosta¢ starannie uporzadkowany, a
powstate wykopy po zdemontowanych elementach zasypane gruntem piaszczystym i
starannie zageszczone do stopnia nie mniejszego od otaczajgcego gruntu.

Wykonawca jest zobowigzany do zabezpieczenia terenu budowy w okresie trwania realizacji
Rozbidrek, az do zakornczenia i odbioru ostatecznego robot. Wykonawca dostarczy,
zainstaluje i bedzie utrzymywac wszelkie tymczasowe urzgdzenia zabezpieczajgce w tym:
ogrodzenia, porecze, odwietlenia, sygnaty, wszelkie inne $rodki niezbedne do ochrony robot,
wygody okolicznej spotecznosci oraz innych osob.

Roboty rozbiérkowe nalezg do niebezpiecznych, dlatego teren, na ktérym sie odbywajg
nalezy ogrodzi¢ i oznakowac¢ tablicami ostrzegawczymi. Najczesciej wystepujgce zagrozenia
to:

- uszkodzenia gtowy,

- upadek z wysokosci,

- uszkodzenia ragk i nég,

- podraznienia bton Sluzowych.

5.2. Zabezpieczenie placu budowy

Przed przystgpieniem do robot rozbiérkowych, Wykonawca winien ustawic¢ niezbedne
zabezpieczenia w miejscach przewidzianych w planie zagospodarowania placu budowy.
Teren rozbiorki nalezy ogrodzi¢ w sposéb uniemozliwiajgcym przedostanie sie oséb
nieupowaznionych w obreb prac rozbiérkowych i oznakowac tablicami ostrzegawczymi.
Wykonawca odpowiada za bezpieczenstwo débr i 0s6b znajdujgcych sie na terenie rozbidrki.
Odpowiada tez za utrzymanie czystosci oraz za pyty zanieczyszczajgce srodowisko.
Wszelkie inne postanowienia, ktére Wykonawca uzna za przydatne, bedg podejmowane w
uzgodnieniu ze stuzbami BHP, Inspektorem Nadzoru oraz Inwestorem.

5.3. Zasady BHP

Sposoby bezpiecznego wykonywania robot rozbiérkowych reguluje Rozporzadzenie Ministra
Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy podczas
wykonywania robot budowlanych (Dz. U. 2003, Nr 47, poz. 401) - Rozdziat 18.

W TRAKCIE WYKONYWANIA ROBOT ROZBIORKOWYCH NIE WOLNO:

- recznie przemieszczac i przewozi¢ ciezary o masie przekraczajgcej ustalone normy,

- obstugiwac¢ urzgdzenia bez odpowiednich uprawnien i przeszkolen,

- zdejmowac ostony i zabezpieczenia z obstugiwanych maszyn,

- prowadzi¢ robot rozbiorkowych, jezeli zachodzi mozliwos¢ obalenia czesci konstrukcji
obiektu przez wiatr,

- prowadzi¢ robot rozbiérkowych na zewnatrz w ztych warunkach atmosferycznych: w czasie
deszczu, opadow sniegu oraz silnych wiatrow (przy predkosci przekraczajgcej 10 m/s prace
nalezy bezwzglednie wstrzymac),

- prowadzi¢ robot rozbiérkowych jesli na nizej potozonych kondygnacjach przebywajg ludzie,
- prowadzi¢ robot rozbiorkowych jednoczesnie na roznych kondygnacjach obiektu,

- dokonywac rozbiorki przez podkopywanie lub podcinanie konstrukcji od dotu.

- gromadzi¢ gruzu na stropach, balkonach, klatkach schodowych i innych konstrukcyjnych
czesciach obiektu,

- wyrzucaé gruzu przez okna na zewnatrz.

Roboty rozbiérkowe nalezy:

- prowadzi¢ recznie, przy uzyciu narzedzi pneumatycznych, przez rozkuwanie lub zwalanie,
lub mechanicznie, stosujgc hydrauliczne nozyce i mtoty, zamontowane na koparkach, lub
spycharki, koparki i tadowarki, zaleznie od warunkow miejscowych i zgodnie z projektem
organizacji robot,

- prowadzi¢ tak, aby stopniowo odcigza¢ elementy nosne konstrukcji.



- prowadzic¢ tak, aby nie zostata naruszona statecznos¢ rozbieranego elementu, oraz tak,
aby usuwanie jednego elementu konstrukcyjnego nie wywotato nieprzewidzianego upadku
lub przewrécenia sie innego fragmentu konstrukgciji,

- rozbiérke elementéw zelbetowych nalezy wykonywaé niewielkimi odcinkami, odbijajgc
uprzednio warstwe ochronng betonu i przecinajgc prety zbrojenia.

- elementy zelbetowe nalezy rozbija¢ za pomocg narzedzi pneumatycznych, przecinajgc
zbrojenie palnikiem acetylenowym lub nozycami do ciecia betonu i stali,

- elementy konstrukcji stalowych nalezy przecina¢ palnikiem acetylenowym,

- znajdujgce sie w poblizu rozbieranych obiektéw urzgdzenia i budowle nalezy zabezpieczy¢
przed uszkodzeniami,

- przy usuwaniu gruzu z rozbieranego obiektu nalezy stosowac¢ zsuwnice pochyte lub rynny
zsypowe, zabezpieczone przed spadaniem lub wypadaniem gruzu, w miare mozliwosci
transportujgc go bezposrednio do konteneréw, w ktérych gruz bedzie mégt by¢ wywieziony
na miejsce utylizaciji.

- W czasie wykonywania robot rozbiérkowych sposobami zmechanizowanymi wszystkie
osoby i maszyny powinny znajdowac¢ sie poza strefg niebezpieczng.

- w czasie wykonywania robot rozbiérkowych sposobem przewracania, dlugosc¢
umocowanych lin powinna by¢ trzykrotnie wieksza od wysokosci obiektu, a ich umocowanie
powinno by¢ niezawodne.

Przy wykonywaniu robot rozbiérkowych nalezy:

- uzywac tylko sprawnych narzedzi i pomocy warsztatowych, nieuszkodzonych, prawidtowo
oprawionych,

- utrzymywac w porzadku miejsce pracy, nie rozrzucaé¢ narzedzi stuzgcych do rozbidrki,

- konieczne jest stosowanie srodkdéw ochrony indywidualne;j,

- W razie niemoznosci unikniecia w czasie trwania robot wiekszych ilosci pytu, pracownikow
nalezy zaopatrzy¢ w okulary ochronne a rozbierane konstrukcje zwilza¢ wodg z wezy,

- w czasie trwania robot wszyscy pracownicy powinni stale pracowa¢ w hetmach,

- robotnicy wykonujacy prace rozbiérkowe na wysokosci powyzej 4 m powinni by¢
zabezpieczeni pasami, przy czym lina od pasa musi by¢ przymocowana do czesci trwatych
budowli, nierozbieranych w tym momencie.

5.4. Prowadzenie robét rozbiérkowych

Zasady postepowania w sytuacjach awaryjnych

- bezwzglednie nalezy udzielaé pierwszej pomocy poszkodowanym,

- o problemach prowadzenia robot nalezy niezwtocznie zawiadomic przetozonego,

- W razie sytuacji awaryjnej stwarzajacej zagrozenie dla otoczenia nalezy zastosowac
zrozumiatg i dostrzegalng sygnalizacje ostrzegawczg i alarmowa,

- kazdy zaistniaty wypadek przy pracy zgtasza¢ swojemu przetozonemu, a stanowisko pracy
pozostawi¢ w takim stanie, w jakim nastgpit wypadek.

W zakresie prac rozbiérkowych nalezy uwzgledni¢ wszystkie roboty majgce na celu
wykonanie zatozen okreslonych w dokumentacji projektowej dla niniejszej inwestyciji.

Prace rozbiorkowe nalezy prowadzi¢ pod statym nadzorem osoby posiadajgcej odpowiednie
uprawnienia budowlane. Pracownicy muszg by¢ przeszkoleni w ramach bhp.

Rusztowania uzyte do prac rozbiérkowych muszg by¢ w dobrym stanie technicznym, a po ich
montazu zabezpieczone przed wywroceniem.

Wykonanie robot powinno by¢ zgodne z zasadami okreslonymi w Dokumentac;ji projektowej,
badz inne, o ile zatwierdzone zostanie przez Inspektora nadzoru. Wykonawca przedstawi
Inspektorowi Nadzoru do akceptacji Projekt rozbiorek i harmonogram robot rozbiérkowych,
uwzgledniajgcy wszystkie warunki, w jakich bedg wykonywane roboty wyburzeniowe i
rozbiérkowe.

Prace wykonywa¢ powinna wyspecjalizowana brygada montazowa. Kazdemu z pracownikéw
wchodzacych w sktad grupy nalezy Scisle wyznaczy¢ czynnosci i podac kolejnosc ich
wykonania.

Pracownicy ci powinni zna¢ przepisy BHP obowigzujgce przy robotach rozbiérkowych i
wyburzeniowych, i zasady stosowanej przy tych robotach sygnalizaciji.



Roboty powinny by¢ prowadzone pod statym nadzorem osoby do tego uprawnionej. Osoba
ta powinna by¢ stale obecna na placu budowy.

Kierownik budowy przed rozpoczeciem robot rozbiérkowych, wyburzeniowych jest
zobowigzany do zapoznania cztonkéw brygady ze sposobem bezpiecznego prowadzenia
prac oraz sprawdzi¢ znajomosc¢ przepisow BHP poszczegdlnych cztonkéw brygady. Nalezy
kazdorazowo oméwié réwnie szczegotowo przyjetg sygnalizacje. Z przeprowadzenia
szkolenia nalezy sporzadzi¢ protokdt z wyszczegolnieniem przeszkolonych oséb. Protokét
muszg podpisac oprécz prowadzacego szkolenie rowniez przeszkolone osoby.

Kierownik budowy jest rowniez zobowigzany do sprawdzenia czy wszystkie zatrudnione
osoby posiadajg i usuwajg sprawny sprzet ochrony osobiste;.

5.5. Doprowadzenie placu budowy do porzadku

Po zakonhczeniu robot rozbiérkowych, Wykonawca winien oczysci¢ catg strefe objetg
robotami oraz miejsca w poblizu wykonywania prac.

Wykonawca odpowiada za wszelkie szkody powstate z jego winy w budynkach i na
okolicznych terenach. Z tego tytutu Wykonawca ma obowigzek dokonac natychmiastowe;j
naprawy na wtasny koszt wszystkich szkod uznanych w momencie odbioru robot.

5.6. Wywoéz gruzu

Gruz bedzie wywozony w miare postepowania robot rozbiérkowych. Gruz bedzie tadowany
na samochody ciezarowe dojezdzajgce do obiektu na terenie budowy i wywozony na
autoryzowane wysypiska.

6. KONTROLA JAKOSCI ROBOT
Kontrola jako$ci robot podlega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonania robot
rozbiérkowych.

7. OBMIAR ROBOT

Obmiar robot okresla ilos¢ wykonanych robot zgodnie z postanowieniami umowy. llos¢ robot
oblicza sie wedtug sporzgdzonych z natury pomiaréw z uwzglednieniem wymagan
technicznych zawartych w niniejszej specyfikacji i projekcie wyburzen.

Jednostkami obmiaru s3a:

- dla robot rozbiérkowych i wyburzeniowych - [m2],[m?] i [m],

- dla wywozu gruzu i ztomu z rozbiérki - [ms].

8. ODBIOR ROBOT
Celem odbioru jest protokolarne dokonanie finalnej oceny rzeczywistego wykonania robot w
odniesieniu do ich ilosci, jakosci i wartosci.

9. PODSTAWA PLATNOSCI
Ptaci sie za roboty wykonane zgodnie z wymaganiami podanymi w punkcie 5 i odebrane
przez Inzyniera mierzone w jednostkach podanych w punkcie 7.

10. PRZEPISY ZWIAZANE

- Rozporzadzenie Ministra Pracy i Polityki Socjalnej z dnia 26.09.1997r. W sprawie ogdlnych
przepisoéw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz.U. Nr 129, poz 844)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 26 czerwca 2002 r w sprawie dziennika
budowy, montazu i rozbidrki, tablicy informacyjnej oraz ogtoszenia zawierajgcego dane
dotyczgce bezpieczenstwa pracy i ochrony zdrowia. (Dz. U. Nr 108, poz. 953)

- Rozporzadzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003r. w sprawie bezpieczehstwa i
higieny pracy podczas wykonywania robot budowlanych. Dz. U. Nr 47, poz. 401 z dnia 19
marca 2003r).



