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OST 01.02. Rozbiérka drog i obiektéw kolidujgcych z przebudowg drogi

1.1 Przedmiot WWIORB (OST)

Przedmiotem niniejszej ogolnej specyfikacji technicznej sg wymagania dotyczgce wykonania i odbioru rob6t
rozbidérkowych realizowanych w ramach zadania: Poprawa bezpiecze nAstwa i przepustowo $ci ruchu w
ciggu , Trasy Sudeckiej” poprzez budow e obwodnicy Boguszowa w Gminie Boguszoéw-Gorce oraz
obwodnicy Sobi ecina w Gminie Walbrzych w zakresie odcinka drogi w granicach administracyjnych
Gminy Boguszow-Gorce.

1.2 Zakres robot obj etych OST.

Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyczg zasad prowadzenia robét rozbiérkowych
i demontazowych:

1.4 Okre s$lenia podstawowe.

Stosowane okreslenia podstawowe sg zgodne z obowigzujgcymi, odpowiednimi polskimi normami oraz
z definicjami podanymi w OST -00.00.00 ,Wymagania ogolne"

Za elementy kolidujgce uwaza sie: chodniki, $ciezki, wyposazenie drdg, urzadzenia bezpieczenstwa ruchu
w tym oznakowanie, elementy malej architektury, ogrodzenia, obiekty oraz inne urzgdzenia i elementy
ktére znajdujg sie w istniejgcym pasie drogowym oraz pasie przejmowanym pod budowe, rozbudowe
przebudowe drog a ktére wymagajg rozbioérki.

1.5 Ogolne wymagania dotycz ace robdét.
Ogblne wymagania dotyczgce robo6t podano w OST-00.00.00 ,Wymagania ogoine"

2. MATERIALY

Materiat do zasypania dotéw po rozbiérkach ( np. piasek, grunt wg wymagan specyfikacji dotyczgcej
robot ziemnych). Materiat w zaleznosci od rodzaju winien spetnia¢ wymagania PN-EN 13242:2004, PN-
S-02205:1998 lub innych wynikajgcych z tych norm

3. SPRZET
3.1 Ogolne wymagania dotycz 3gce sprz etu
Ogolne wymagania dotyczgce sprzetu podano w OST -00.00.00 ,Wymagania ogdéine"

3.2 Sprzet do rozbiorki

Do wykonania rob6t zwigzanych z rozbidrka elementéw drog moze by¢ wykorzystany sprzet podany
ponizej, lub inny zaakceptowany przez Inzyniera:

» Spycharki, zgarniarki jezeli ich wykorzystanie umozliwiajg warunki terenowe;

* tadowarki, koparki z wkasciwym osprzetem; wozki widtowe do przewozenia materiatu

» samochody ciezarowe;

o zrywa rki;

» mioty pneumatyczne i sprezarki;

o frezarki

 pity mechaniczne;

 ptyty,do zageszczenia

* narzedzia: typu fopaty , taczki, grabie, szpadle;

» zawiesia, widly do przewozenia palet, tomy;

* Inny jesli wykonawca uzna, ze jest niezbedny.

2. TRANSPORT.
4.1 Ogolne wymagania dotycz gce transportu
Ogolne wymagania dotyczgce transportu podano w OST -00.00.00 ,Wymagania ogolne"

4.2 Transport materiatéw i gruzu z rozbiorki
a) Materiat i gruz z rozbiérki mozna przewozi¢ dowolnym srodkiem transportu. Nalezy zabezpieczyé
przewozone materiaty przed wysypywaniem z samochodu i pyleniem (dotyczy materiatu sypkiego) oraz

odpowiednio zabezpieczy¢ i oznakowac elementy ponadgabarytowe lub wystajgce poza burte
samochodu.



b) W zaleznosci od technologii prowadzonych robdt i organizacji pracy na budowie materiaty
rozbiérkowe moga byé najpierw sktadowane na odktadzie w celu segregacji (na terenie budowy lub
poza nim) a potem wywozone na skltadowiska bgdz bezposrednio mogg by¢ wywozone na
sktadowiska.

Catos$¢ materiatu z rozbiorki podlega wywiezieniu i utylizacji. Koszt utylizacji obcigza Wykonawce i
wliczony jest w cene umowy.

c) Elementy, ktére moga zosta¢ wykorzystane przez Zamawiajgcego, wskazane przez
Przedstawiciela Zamawiajgcego nalezy wywiez¢ na sktadowisko materiatéw Zamawiajgcego,
wskazane przez Zamawiajgcego.

5. WYKONANIE ROBOT.

5.1 Ogoblne zasady wykonania rob6t
Ogolne zasady wykonania robét podano w OST -00.00.00 ,Wymagania og6ine"

» Do robét rozbiérkowych mozna przystgpi¢ po uzyskaniu i uprawomaocnieniu sie decyzji - pozwolenia
na budowe / rozbiérke lub decyzje ZRID lub zgloszeniu w ustawowym terminie daty rozpoczecia
prac,

» W trakcie rob6t moze sie okaza¢ konieczny demontaz lub przesuniecie elementéw ktére utrudniajg
badz uniemozliwiajg bezposrednie wykonanie rob6t. Roboty te stanowig prace towarzyszgce |
tymczasowe i nie podlegajg odrebnej wycenie.

» Podczas prowadzenia rob6t Wykonawca musi zapewni¢ bezpieczne dojscia i dojazdy do poses;ji
prywatnych. Przy robotach sieciowych nalezy zapewni¢ ogrodzenia i ktadki przestawne.

» Jezeli przeprowadzenie robét sieciowych wymagato rozbiérki drogi lub elementu drogi Wykonawca
zobowigzany jest do ich odtworzenia. Do odbudowy nalezy zastosowac¢ materiat nowy (w przypadku
uzupetnien lub gdy porozbiérkowy nie nadaje sie do ponownego wbudowania). Odbudowe nalezy
wykonaé jak budowe nowych elementéw dréog lub drég, w oparciu o szczego6towe specyfikacje
techniczne. Odbiér robot odtworzeniowych podlega takim samym kryteriom jak odbior
nowobudowanych elementow drég lub drég.

5.2 Wykonanie robét rozbiérkowych - wymagania ogéin e

Roboty rozbiérkowe elementéw drog obejmujg usuniecie z terenu budowy wszystkich elementéw,
zgodnie z dokumentacjg projektowa, PFU lub wskazanych przez Przedstawiciela Zamawiajacego. Je$li
dokumentacja projektowa nie zawiera dokumentacji inwentaryzacyjnej lub/i rozbiérkowej, Wykonawca
sporzgdzi takg dokumentacje
Brak dokumentacji inwentaryzacyjnej badz rozbiérkowej nie zwalnia Wykonawcy z przeprowadzenia
inwentaryzacji we wlasnym zakresie, zwlaszcza w miejscach powigzan nawierzchni istniejgce;j
Z nowoprojektowang
W przypadku prowadzenia robét budowlanych bezposrednio na terenach dzialek prywatnych, bgdz
ingerujgcych w dziatke prywatng wymagane jest przeprowadzenie szczegétowej inwentaryzacji istniejgcego
zagospodarowania oraz okreslenie zakresu wymaganych rozbiérek i demontazy (wymagane jest wykonanie
dokumentacji fotograficznej)
Uwaga. Zaleca si e przeprowadzenie inwentaryzacji na etapie post epowania przetargowego, w celu
trafnego i wla $ciwego oszacowania oferty na wykonanie robot rozbid rkowych.
Przed wejsciem na teren dzialki, a w szczegoélnosci na teren dziatek prywatnych, Wykonawca winien
uzyska¢ zgode whasciciela na wejscie na teren, jesli dziatka nie podlega wywlaszczeniu na podstawie
obowigzujgcych aktéw prawnych badz uprawomocnionych decyzji. Roboty rozbiérkowe mozna
wykonywaé mechanicznie lub recznie zaleznie od zasiegu i wielkosci rob6t oraz wskazan Inzyniera
Budowy, przy czym nalezy zachowac przepisy BHP
Doty (wykopy) powstate po rozhiérce elementéw drég i obiektéw znajdujgce sie w miejscach, gdzie zgodnie
z dokumentacjg projektowg beda wykonane wykopy drogowe, powinny by¢ tymczasowo zabezpieczone. W
szczegolnosci nalezy zapobiec gromadzeniu sie w nich wody opadowej. W razie potrzeby nalezy wode
odpompowywaé ew. zatozyé tymczasowe odwodnienie uzgodnione z Inzynierem Budowy. Doty w miejscach,
gdzie nie przewiduje sie wykonania wykopdw drogowych nalezy wypehic¢, warstwami, odpowiednim
gruntem do poziomu otaczajgcego terenu i zagesci¢ zgodnie z wymaganiami okreslonymi w OST
dotyczacej wykonania robét ziemnych.
Obiekty i budynki zlokalizowane w pasie drogowym nalezy rozebra¢ w calosci tgcznie z elementami
podziemnymi, w tym fundamenty.
Budynki zlokalizowane poza obszarem pasa drogowego nalezy rozebra¢ do poziomu co najmniej 1 m
ponizej poziomu terenu.
Teren w obszarze obiektdw rozebranych nalezy uporzgdkowac. Catosé gruzu nalezy wywiez¢ i zutylizowac.
Teren wyréwnac ziemig lub kruszywem. Wypetnienie zagescic.



Catos¢ terenu zagospodarowaé zgodnie z rozwigzaniami projektowymi. W przypadku braku zapiséw w
dokumentac;ji okreslajgcych sposéb zagospodarowania w/w terenéw, nalezy wykonaé tereny zielone poprzez
zahumusowanie warstwg min. 15 cm ziemi urodzajnej i zatlozenie trawnikow.
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5.3 Odszkodowanie za zniszczenia powstate w trakcie rob6t budowlanych

Wykonawca odpowiada za zniszczenia powstate podczas prowadzenia rozbiérek i jest zobowigzany
do przeprowadzenia napraw i doprowadzenia zniszczonego elementu /obiektu do stanu nie gorszego niz
przed zniszczeniem.

5.4 Wygrodzenie i zabezpieczenie terenu rozbiorki.

Zgodnie z ogdllnymi przepisami BHP teren prowadzonych prac budowlanych winien byé wygrodzony.
Wymaga to zastosowania na ten czas (po przerwaniu robot) ustawienia przestawnego ogrodzenia stalowego
o wysokosci zgodnej z wymaganiami BHP i zabezpieczajgcego teren bezposredniego prowadzenia prac
oraz miejsc postoju ciezkiego sprzetu budowlanego przed wchodzeniem oséb postronnych.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT.

6.1 Ogollne zasady kontroli jako $ci rob6t
Ogodlne zasady kontroli jakosci robdt podano w OST -00.00.00 ,Wymagania og6lne"

6.2 Kontrola jako $ci robot rozbiérkowych

Kontrola jakosci robét polega na wizualnej ocenie kompletnosci wykonanych robot rozbiérkowych oraz
sprawdzeniu stopnia uszkodzenia elementéw przewidzianych do powtérnego wykorzystania. Zageszczenie
gruntu wypetniajgcego ewentualne doty po usunietych elementach nawierzchni, zasypania rowu powinno
spetnia¢ odpowiednie wymagania okreslone w specyfikacjach dotyczacej wykonania koryta i robot
ziemnych.

W przypadku odbudowy nawierzchni po robotach sieciowych zaleca sie sprawdzenie zageszczenia zasypki
zgodnie z wymaganiami podanymi w OST dotyczacymi robot ziemnych. Odbudowe nalezy oceni¢ wizualnie
tj ocena powigzania nawierzchni ( czy nie ma garbow, zapadnie¢, nieréwnosci, czy whasciwie odtworzono
wzor lub zachowano utozenie kostki w rownych liniach).

Na kazdym etapie rob6t rozbiérkowych nalezy sprawdzié¢ czy przy robotach nie uszkodzono lub zniszczono
obiektéw lub elementéw nalezgcych do oséb trzecich .

7. PRZEPISY ZWIAZANE

» Rozporzgdzenie Ministra Pracy i Polityki Spotecznej z dnia 26 wrzesnia 1997 r. w sprawie ogoéinych
przepiséw bezpieczenstwa i higieny pracy (Dz. U. Nr 169, poz. 1650)

« Rozporzgdzenie Ministra Infrastruktury z dnia 6 lutego 2003 r. - w sprawie bezpieczenstwa i
higieny pracy podczas wykonywania rob6t budowlanych ( Dz. U. Nr 47, poz. 401)

. Rozporzgdzenie Ministra Komunikaciji oraz Administracji Gospodarki Terenowej i Ochrony

Srodowiska z dnia 10.02.1977 r. w sprawie bezpieczenstwa i higieny pracy przy wykonywaniu robét
drogowych i mostowych (Dz. U. 77.7.30),

e Dz.U. 2013 poz. 21 Ustawa z dnia 14 grudnia 2012 r. o odpadach






